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2°) Soit § (;) Puisque U + S = U , alors { _ 1 (si2vecteurs sont
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égaux, alors ils ont les mémres coordonnées)

Exercice 1:
sRefree s x=—-2-2=—4 2 (—4

| Donc{ y=1+4=5 .Doncs(s)

|

| a2 (x) S oa I3x2+x=2x1

= De memesouft(y). Puisque 3u +t = 2w , alors {3><(—4)+y=2><(—3) Donc

| | |

! ! ‘ x=2—6=-4 2 (-4

o | {y=—6+12=6‘D°nCt(6)
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| A | | | | : .10\ 1o [ XB—XA -7 (3-2
R =3 S T S U U SO S S N U B M.I)AB(yB_yA)doncAB 32) etdonc AB (3)
B e e e LC
) ) F E (R (R I IR R R R -

-7 [ Xm—Xc -7 [(Xxm—4

2y e (ju=3c) done o (077)
A
S - m S m At Am-q--q--q--9--T--T--T--T--T--p- (si 2 vecteurs sont égaux, alors ils ont les mémres coordonnées)
B S S S - S S O SO R
| 1 \. 1 1 .\ [ \. 1 1 [ [ 1 I . _ xM_4=1 xM=1+4=5 .
On peut faire une conjecture. Les points A et E sont confondus. Donc CM = AB  donc Y +2 =2 donc Yy =2—-2=0 donc ~ M(5.0)
Démontrons cette conjecture :
D'apres la relation de Chasles, on peut écrire : o —'(xN—xB) —>(xN_3) — rox1 pRE—
e 3°)BN (JV5F) donc BN (JV_7) et 24B(3);) soit 245 (3)

SU-20+W +40+-2U0-w+V +U-3V . e —3=92 e =2 4+3=5
Et en additionnant fous ces vecteurs, on obtient : 4E = 0 BN =24B  donc {yN _1=4 donc {yj: _44+1=5 donc N(5 :5)
Donc les points A et E sont bien confondus.

-3 [xp—x -5 (xp—2 a5 (—3%x1 ; a5 (-3
4°) 4P (yi_yfl) donc 4P (y’; +1) et -34B (Z3%}) soit -34B (})
. . 40 o 2 s 3X2 . = 6 —_ = — = — = —
Exercice 2:17) () done 3 (,5%,)) soit 3% (_3,) AP =348 donc {? 11270 donc P2 01770 done P(-1:-7)
P - P — =

i+ 20(3 20D soit U + 25(:3)

3 —w (_3;(3_12)33_3)) soit =3 — W(77)
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Exercice 4 S JEEE SUE SN U S SN S O U SO SO S S SN A S
N Xr—% N 4_2 —_— 2 | | | [} | | | | ] ] | | [} | |
4B (7%4) donc 4B (£72) et donc AB (2) S S S SO NN SO AU SO SO S A
| | 1 | | I | | 1 | | | | | |
— (e - - (-3 f e At i (At e M T A -
AC (XC xA) dOﬂC AC 1-2 et dOﬂC AC | | | | 1 A | | | | I | | I
yc—ya (2_3 (_1) ue Smd sfmpEane gee Sy Eles Easipi maE e SimnSeEEaEE fhne

| | 1 | | ] | | ] | | | | | |

I I | [} | | | | 1 I I | ] | |
°y 4B + 2AC 2+2X(‘3)) i+ AB AC(* R i - A Nl e S T St S i B
2)AB+2AC(2+2X(_1) soit AB + 2AC (7)) BERTEENRERRRERE
EE S SSRT - I [ ki SCECEE Ratl st Bt kel Aol Vo B M e

| | | | | I | | | | | | | | |

—_ — (2x2-3X%(-3 = < ~/13 | | ] [ I 1 | | ! | | I [ | I
24B — 34C (2273 soit AB + 24C(75) P Y T T T N T T T S S T
VAL IR YO 0 A A S R Y O L O DA . 8

oy 70 (Y done 27 (%2 LR BN EN
Soit Mz y) - AM (yy—y,) done AM ;s B R e [ A N A I A A S I I
__'___'___‘__l___s___‘___‘___‘___'___‘___'___'___‘___'___‘___‘__

I ., x—2=—4 Xy = —44+2=—2 | | ] | I [ i i ] | | | | I I
AM = 4B + 2AC donc{y_3=0 donc{’;M=0+3=3 T Y A O T N S N
| | | | | 1 | IE ] | | | | | |
el s bbb cpden b S K PEes; ISR s SRy (ST ISy S e

donc  M(-2 ;3) S A

1)) AB(L)

3°) Soit N(a; b) BN (;”:i‘g) donc BN (} ¢ T - 3 B
NTIB b) D'apres I'homothétie qui transforme Aen A'et Ben B, ona A'B' = 3 AB

—_— e a—4=13 xy =13+4=17 Donc A'B' (,3*1 ) soit A'B'( 3

BN= 2AB — 3AC donc {b _c=7 donc {yM —745=12 (3><(—4)) (_12)

donc  N(17 :12) 2°) La symétrie centrale de centre B transforme A en E. Donc BE = - BA
Donc BE = AB. Donc BE( )

Exercice 5 : 3°) Le point F est l'image du point C par I'hnomothétie de centre A et de
rapport 2. Donc AF = 2 AC

AF (;?:x) donc CF (f}‘;:i) et AC (:2) donc 24C (:2)

donc 4B + AC (;ti) soit AB + AC (i)

xF_2:_6
Yr—3=—4

Xp=—6+2=—4

ye=—4+3=-1 donc F(-4:-1)

CF=2CA donc{ donc {



—(2-x,, —(=-12) — — 2-x,, =-12
. _ 4°) MA et 3AB . MA=3ABOnadonc

Exercice 6 : 3-y, 3 3-y, =3

—(6 —(3 — — .
1°)AB et EF| |.Donc AB=2EF ,les vecteurs AB et EF sont -x, =-12-2=-14

2 1 _3_3=0 Ainsi M (14 ; 0)
—y =3-3=
colinéaires, les droites (AB) et (EF) sont donc paralléles. .
Le quadrilatere ABFE est donc un trapéze.
Exercice 8 :

—(6 —(7 ) -3 [ xp—x. - 5- T 2

2°) AB(z] et AG(3) XYEXY=6X3-2x7:18-14=4%0. 1°) ) 4B (j2554) 4B (55 AB(3,)
L cd (5p55e) o) €(%)

Les vecteurs AB et AG sont donc non colinéaires, les points A, B et 6 ne sont
donc pas alignés. b) x.y' - Xy = 2 (-8) - (-2)(-12) = -16-24 = -40 # O.
Donc 4B et CD ne sont pas colinéaires, donc (AB)K(CD)

Exercice 7 : 2°) A, B et E sont alignés si et seulement si AB et AE sont colinéaires.
ap( 2 a0 0-3 ap(-3
o R P R ) _ —(—4 AB(—lZ) et AE(26—8) AE(18
) I( S T 5 | SoitI(0:35) et AR Xy -xX.y=2x 18- (-12)(-3) =36 - 36 = 0.
(=4 (=3 Donc les vecteurs 4B et AE sont colinéaires. Donc les points A, B et E sont
2°) AB[1 Jet u[l j.xy'—x'y=—4><1—1x(—3)=—4+3= -1#0. Les alignés.

vecteurs AB et u sont non colinéaires.

Exercice 9 :

1°) )AB = /(xz — %)% + (5 —ya)? =/(2+2)2+ (-1-5)? = V16 + 36 = V52

AC=./(5+2)2+(1—-572=v49+16=65




b) BC = V13 . D'une part, ona AC? =V65% =65 et
d'autre part on a AB?+ BC?=v52%+/13% = 52 + 13 = 65
Donc AB?+ BC? = AC?, d'apreés la réciproque du théoréme de Pythagore, le

triangle ABC est rectangle en B.

2°) F milieu de [AB], donc F(AZ22 ; 24228y | F(—2: 22y donc F(0 ; 2)

3°) E est symétrique de C par rapport a B , donc B est milieu de [EC]

Donc BCE™ ; 225 et B(2 ; -1)
XE+5
=2 xg+5=4 xg=4—-5=-1
2 E E
Donc {yETH _ donc {yE +1=-2 donc {J’E - 2_1=_3
donc E(-1; -3)

40) m( 242 ) m(;ﬂ)

25-5

BG(5,1) BG()

9+1

On remarque que 2BG(22) donc 2BG(,}) donc 2BG = AH

Donc 4H et BG sont colinéaires, donc (AH) Il (BG)

Exercice 10 :
1) 75 (j252) AB(50) AB(Y,) donc 245 (2%, ) 245 (2,

ot WA (34=0) A0 (072

YA—YM 1-ym
L —xy = 30
Comme MA = 24B, alors {1 — = —120

xy = —30 .
et donc {YM _ 1M+ 120 = 121 Donc M(-30; 121)

2°)AB(2) et AC(") AC(LY

49-1

xy -x.y=15 x 48 - (-12)(-60) =720 - 720 = 0. Donc les vecteurs AB et AC sont

colinéaires. Donc les points A, B et C sont alignés.

-1,25% (—12) = 15

o o
3948 = -1254C carf 1o (D=

k=-125

49 4B(J%,) et AD(7) AD(J).

15-1

Les points A, B et D sont alignés si et seulement si AB et AD sont colinéaires
o xy-xy=0 e 15x14 -(-60)x=0< 210+60x=0

-210
&x=-—=-35
60

Les points A, B et D sont alignés si et seulement x=-35

Exercice 11: Approfondissement

1
L'homothétie de centre A et de rappor‘rg transforme BenI et D enJ, donc

A_I>=§E et A_j:gﬁ> et I_])=§ﬁ))

La symétrie de centre C transforme BenKet DenlL,
donc CK=-CB et CL=-CD et KL=-BD

Puisque 1= § BD adlors BD = 3I] et comme KL =-BD ,alors KL = - 3I]

On peut donc affirmer que les vecteurs KL et I_j sont colinéaires et donc que
les droites (IJ) et KL sont paralléles



